书面报告
李梓劼
各位老师同学，大家上午好！（我看我的时间，应该是上午）
很高兴今天能有这个机会和大家交流一下。不知不觉入学已经有两年了，借此机会也做一个总结。
我的导师是张震宇老师，我们组的主要方向是错误定位。所谓错误定位，是程序自动化测试的一部分。具体来说，给定一个待测程序及其测试用例，使用动态测试的方法，根据程序的执行路径和测试用例执行结果，自动推断程序错误所在的位置。解决这种问题，最常见的有两种思路，一种是频谱法，即在程序中进行插装，在动态测试中打印程序执行路径，然后根据统计方法给出程序错误列表；一种是变异方法，对程序进行变异操作，根据程序变异前后的执行结果，预测程序错误的位置。
在硕士期间，我主要做的工作是错误定位方向。错误定位早期是在人工生成的变异数据集上实验的，14年之后，学术界逐渐开始使用实际工程的数据集。在学习实际工程数据集的过程中，我发现实际工程中的错误，大部分是代码缺失错误。而之前的错误定位工作，往往是将错误定位到某一行，遇到缺失错误时，将错误定位到相邻行。我认为这种方法精确度是不够高的，因此在传统的频谱法基础上，进行了修改：传统频谱法的每一项是指代码中的一行，而我增加了代码缺失位点，结合AST分析的一些结果，和行粒度的频谱项一同进行排序。文章已经发表被COMPSAC 2020 接收。在完成这个工作后，我又开展了一个持续集成的工作。持续集成是软件工程的一个新模式。传统软件工程项目中，每个程序员分别完成自己的部分，最终进行代码的整合；这种模式会产生一个问题，那就是多个程序员的工作整合过程，可能会引发代码冲突，也就是集成灾难。持续集成的要求是，团队中每个成员每日提交一次代码，提前进行整合，以防继承灾难。为了进一步提高持续集成的效率，近年来有一部分研究者在研究持续集成构建失败的预测工作，在ICSE‘ 20等会议中有相关文章发表。但是之前的工作主要是结构化特征，我在尝试对代码本身进行分析。工作目前还在初步阶段。

总结硕士阶段工作，我只有两篇CCF-C的文章，谈不上什么经验，只能说一些教训。代码缺失的错误，是我在研究数据集的过程中发现了问题，我认为这个问题本身是非常有趣的，但是我完成的不好。主要不足在于，我对这个问题的思考深度不够。我将代码缺失错误和普通错误区分开，这样和传统频谱法的处理是有关联的，但是并没有本质的区别，都是把错误定位到一个程序中的具体位置上。但是，我们设想一下，我们的代码缺失了一段空悬指针检查，那么这个代码一定是在这个位置上吗？他在代码中的若干个位置出现，都是可以接受的结果。重要的是，在什么条件下，出现了代码缺失问题。错误定位传统上说是一个排序任务。我在工作过程中，绞尽脑汁提高工具的平均rank，实际上并没有太大价值，脱离了工作本身要解决的问题。
我在工作中犯的第二个错误，过于迷信热门的方法。在研二，我花了很长时间，尝试把频谱法和深度学习结合起来，但是最后放弃了这个方法，因为我发现，频谱法本身数据就是统计量，具有很强的统计意义，使用深度学习会增大很大计算量，但是并不会得到很大提高。很多时候，我们会发发现，顶会有很多文章都是，把工作和热门的技术结合起来。选择热门的技术本身没有什么问题，因为热门本身也意味着效果好、前沿、可探索的方向多。但是，要展开一个项目，要认真的思考，其他领域使用过的技术，是否真的适合自己的场景，是否真的能解决本场景的问题。不然，盲目的跟风，并不能得到什么好的结果。

大概说了说科研的一些工作，接下来谈谈对雁栖湖生活的一些建议。研究生的生活是很短暂的。看起来三年，但是无论读博还是工作，其实都只有两年的准备时间，工作和申请都要在研三上解决，这意味着你的大部分准备工作都要在研究生前两年进行。再次强调一下，时间是非常非常紧张的。所以，最重要的事情，是想清楚自己的出路是什么，然后着手去准备。说的大一点，就是你之后想过一个什么样的生活。
说句实在话，雁栖湖单个课程要求比本科要高一些，但是总体时间还是很富裕的。一定要把课余的时间利用起来，无论是想找工作还是想继续读博，都要提早开始准备。另外，一定要好好锻炼身体。

最后，如果单身，记得在雁栖湖开始找对象。
